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limit/ fine up limit only/

find down limit only
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None; operate accord
to the prompts on the

screen.
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None; operate accord
to the prompts on the

screen.

5 ¥
1%1‘1&&1@1LLN%%Q&%&L%U%ELQW’]Z@IE]WD%
LY b4

4 .Manual learning of

None; operate accord

I%I‘ﬁ&l@]LLN%%Q@%&L%U%?LQWWZ@IB%QG

down limit to the prompts on the LY

screen.
5.Horizontal fine 1-3000 msUsulinuumnenatniazidua
adjustment
6.Vertical fine 1-3000 msUsulinuumasatnasidua
adjustment
7 Auto-calibrating at Close/Open Waldnudlallnauuuasuazuwiueuliasly

limit position

svinuviTaAaAman Ul ararduTiNe s
261 19TR

wnnewe @ Werduilldlmanivugten 2,3,4

HIP Car Park | 9



dainuuazisnisunl

dl a n&/ ad £
Ty Niiaan Gl Anundym
anusua-daisanwll L 1.6/2.6 219AIAINN Usuanlwinanzaa
nadandalaIadlTann LAl
lanurinen Ll 96tk Wi 1.6/2.6 a1aadentiay Usuanlwinanzaa
NABINIT b be LAl
\ & & & M v a \ = & &
Linuirwerasuaiaas ﬂamf]jul,snaﬂuvlmaﬂuag avTalantownas

wIasy IWnan
LA TIaLaa3Yinaw
NaUn®

A A &
PMIDLURUNDLNDT

& a A
vasanIuguIwaasie
lanusasrinen

TWRaasavmelunaiaas

FAAMVFIWNIWRIY IWND 2 LF%
=1 =\ A =
(Fu Furdaduas Fuad) 2adany
6 v v A 6 d'!
WWaNalaasalsNaataas LNe
AIIIRDUALRVANAIUN
@ A LA a
whriuwde linlai Auuuniaiugu

= 1 o e dl
TuLAnaIawlnuaLdatle

NAANVHANIIAV D

m’maamfwLﬂ%@d@ﬁﬂﬁ'ﬂﬁﬂﬁa

A'l d'l ™ A ™ % a a Aa A ]
L1A89 13899299V JUNIOFY syanwnzwsulalniniela
QLI
= o A ~ a A
ﬂ’]iﬂ’)‘i.lﬂ&lﬂ&l‘ﬂﬂﬂ‘lﬂ‘ﬂiﬁ uanINLuaLaaIuaIslan WasuLUaLaaT
eozlng aawlnIadLAw bl
STunaaulnialaivinen STanaanlnia liasinu AadorHan
PITUFTH D
U 1 1
\1 U P=1 A A
NI9GaUdad LNNWINDINUFINAYING
ASue 2aULBA NAELIAG)
100 50-400 AIAALFWAINTTAUNALDA L NG

fu7n A3 NI auRad NN
Antag ﬂ'nuvlrmﬁmuauaqvlﬁﬁ'ugq

a A Aa

1 I =)
wihdw : JafdaIwn

HIP Car Park |10




	สไลด์ 2: การเชื่อมต่อ
	สไลด์ 3: การกำหนดทิศทางการติดตั้ง
	สไลด์ 4: การติดตั้งไม้แขนกั้น
	สไลด์ 5
	สไลด์ 6
	สไลด์ 7
	สไลด์ 8: การตั้งค่าตัวควบคุม
	สไลด์ 9
	สไลด์ 10: ปัญหาที่พบและวิธีการแก้ไข

