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เชื่อมต่อมอเตอร์

การเช่ือมต่อ

เชื่อมต่อตวัรบัสญัญาณ 3 ช่อง

เชื่อมต่อเซนเซอรม์อเตอร์
เชื่อมต่อมอเตอร ์Encode

ไฟ DC 24V

ควบคุม เปิด/ปิด/หยดุ

หยดุ
ลง
ขึน้
GND
GND
สญัญาณอนิพุท Loop Detector
ไฟเลีย้งโฟโตเ้ซนเซอร์

เชื่อมต่อ RS-485
สญัญาณอนิพุทLoop Detector

สญัญาณอนิพุท
ลมิติขาขึน้
ลมิติขาลง
R&G

สญัญาณเอาทพ์ุท

จอ LCD
ปุ่ มเปิด/ขึน้

ปุ่ มปิด/ลง
ปุ่ มหยดุ
ปุ่ มตัง้ค่าฟังกช์ัน่

เชื่อมต่อชุดรโีมท
เชื่อมต่อตวัรบัสญัญาณ 5 ช่อง
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การก าหนดทิศทางการ
ติดตัง้

ตดิตัง้ดา้นซา้ย ตดิตัง้ดา้นขวา

ทางเข้า

ตูต้ดิดา้นซา้ยทางเขา้ ตูต้ดิดา้นขวาทางเขา้

บมูอยูภ่ายในตู้

ทศิทางจาก
ภายนอก

การติดตัง้ตู้

น็อตจบัยดึ

ประกบัรดัฐาน

ขนาด
อา้งองิ

*หน่วยเป็นมลิลเิมตร

สรา้งประกบัรดัฐานตูแ้ขนกัน้เพื่อเพิม่ความแขง็แรงและมัน่คง ตูแ้ขนกัน้จะไมโ่ยก โดยขนาดประกบัแนะน า

ตามรปูดา้นล่าง โดยมสีกร ู4 ตวั ไวย้ดึกบัฐานของตูแ้ขนกัน้
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การติดตัง้ไม้แขนกัน้

สกร ูM12 x 70

ถาดไมแ้ขนกัน้

ทีว่างไมแ้ขนกัน้

ขัน้ตอนที ่1 ยดึแผ่นขากัน้บนขากัน้ดว้ยสกรหูกเหลีย่ม M12*70 มม. จ านวน 2 ชิน้

ขัน้ตอนที ่2 จบัแผ่นยดึดว้ยมอื จากนัน้ยกขากัน้ขึน้ในแนวตัง้และตดิตัง้บนตวัยดึขากัน้ จากนัน้ใส่แหวน

แบน แหวนสปรงิ และน็อต M12 บนสกูรตามล าดบั แลว้ขนัสกรดูว้ยประแจ

ขัน้ตอนที ่1 ยดึแผ่นขากัน้บนขากัน้ดว้ยสกรหูกเหลีย่ม M12*70 มม. จ านวน 2 ชิน้

ขัน้ตอนที ่2 จบัแผ่นยดึดว้ยมอื จากนัน้ยกขากัน้ขึน้ในแนวตัง้และตดิตัง้บนตวัยดึขากัน้ จากนัน้ใส่แหวนแบน 

แหวนสปรงิ และน็อต M12 บนสกูรตามล าดบั แลว้ขนัสกรดูว้ยประแจ

ขัน้ตอนที ่3 ยดึแกนและลกูปืนเชื่อมต่อเขา้กบัส่วนประกอบของแผ่นรองรบัดว้ยสกรู

ขัน้ตอนที ่4 คลายหมอนรองดว้ยสกรดูา้นขวาและดา้นซา้ย หมนุแกนดงึสแตนเลส จากนัน้ปรบัแนวนอนและ

แนวตัง้ ของขากัน้ หลงัจากปรบัแลว้ ใหล้อ็คหมอนรองดว้ยสกรดูา้นขวาและดา้นซา้ย

การติดตัง้ไม้แขนกัน้แบบพบั

กา้นและแบร่ิงเช่ือมต่อ กา้นดึงสแตนเลส

โบลสเตอร์ พร้อมสกรู
ดา้นขวาและดา้นซา้ยขาซพัพอร์ต
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การติดตัง้ไม้แขนกัน้แบบรัว้
ขัน้ตอนที ่1 ยดึแผ่นขากัน้บนขากัน้ดว้ยสกรหูกเหลีย่ม M12*70 มม. จ านวน 2 ชิน้

ขัน้ตอนที ่2 จบัแผ่นยดึดว้ยมอื จากนัน้ยกขากัน้ขึน้ในแนวตัง้และตดิตัง้บนตวัยดึขากัน้ จากนัน้ใส่แหวนแบน 

แหวนสปรงิ และน็อต M12 บนสกูรตามล าดบั แลว้ขนัสกรดูว้ยประแจ

ขัน้ตอนที ่3 ยดึขา U เขา้กบัแกนกรวยบนแผงกัน้ดว้ยสกรู

ขัน้ตอนที ่4 ยดึรัว้ดา้นล่างเขา้กบัขา U จากนัน้คลายสกร ู2 ชิน้เพื่อปรบัใหร้ ัว้ตัง้ฉากกบัพืน้ดนิ

แกนกรวย

ขา U

แขนกัน้แบบรัว้ดา้นล่าง

การปรบัสปริง

ขัน้ตอนที ่1 การตดิตัง้สปรงิ การถอดประกอบ การเปลีย่นสปรงิ

ใหข้ากัน้อยูใ่นต าแหน่งแนวตัง้ คลายน็อตยดึสปรงิ คลายสกรปูรบัสปรงิ M8*140 มม. ดว้ย

ประแจหก เหลีย่ม จากนัน้ถอดสปรงิออก ขัน้ตอนการ

ขัน้ตอนที ่2 การปรบัแรงสปรงิ เมือ่ปิดเครือ่งใหใ้ชม้อืหมนุมอเตอรเ์พื่อใหต้วัไมก้ัน้ไปในทศิทางการปิด

เมือ่ไมก้ัน้เขา้ใกลต้ าแหน่งแนวนอนแลว้รูส้กึว่าหมนุยากขึน้หมายความว่าแรงสปรงิมน้ีอย

ผูใ้ชจ้ าเป็นตอ้งขนัสปรงิ เมือ่ไมก้ัน้เขา้ใกลต้ าแหน่งแนวตัง้แลว้รูส้กึหมนุยากหมายความว่าแรง

สปรงิมมีาก ผูใ้ชจ้ าเป็นตอ้งคลายสปรงิ ท าซ ้าจนกว่าจะหมนุไดอ้ย่างราบรื่น แปลว่าสปรงิอยูใ่น

สถานะสมดุล 5
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การเปล่ียนทิศทางการติดตัง้กลไก
ไมก้ัน้น้ีสามารถตดิตัง้ไดท้ัง้ซา้ยและขวา ผูใ้ชส้ามารถเปลีย่นทศิทางไดต้ามสถานการณ์จรงิ เราจะใช้

ตวัอยา่งไมก้นัทีต่ดิตัง้ดา้นซา้ยเป็นตวัอยา่ง และขัน้ตอนการท างานในการเปลีย่นทศิทางการตดิตัง้เป็น

ดา้นขวา

มดีงันี้ :
ถอดสกร ู10 มม.ออก โดยหมนุ
ประแจ 8 มม. ทวนเขม็นาฬกิา

ดนัทีย่ดึไมก้ัน้ออกโดยหมนุประแจ
ตามเขม็นาฬกิาดว้ยสกร ู14 มม*150

ถอดสกรู 8 มม.
จ านวน 6 ตวั

หมนุกลไก 180 องศาในแนวตัง้

ประกอบตวัยดึไมก้ัน้ และยดึสกร ู10 มม. 
โดยใชป้ระแจ 8 มม. ตามเขม็นาฬกิา

6



HIP Car Park |

การตัง้ค่า RS485
Address 1 0-255 เมือ่ RS485 ออนไลน์ โฮสตจ์ะถูกตัง้ค่าเป็น 0 และ สเลฟจะถูก

ตัง้ค่าเป็น 1 เมือ่เชื่อมต่อกบัคอมพวิเตอรโ์ฮสตแ์ลว้ สามารถตัง้
ค่า 1-255

Baud 
Rate

19200 9600/19200 บอดเรต 19200 เป็นโปรโตคอลการสื่อสารทีม่ฟัีงกช์ัน่
หลากหลายส่วน 9600 เขา้กนัไดก้บับอรด์ควบคุม DZ5 รุน่เก่า

รายการ ค าอธิบาย

Wire Control 
Interface

อนิเทอรเ์ฟซนี้มไีวส้ าหรบัระบบทีจ่อดรถ และ ยงัมไีวส้ าหรบัตวัควบคุมไม้
กัน้

Anti-smashing 
Interface

ไมก้ัน้จะยกขึน้เมือ่มกีารชอ็ตเซอรก์ติในวงจร และ ไมก้นัจะตกลงมาโดย
อตัโนมตัหิลงัจากอนิเทอรเ์ฟซทัง้สองตดัการเชื่อมต่อกนั

RS485 
Communication 

Interface

ใชค้วบคุมไมก้ัน้หรอืตรวจสอบสถานะไมก้ัน้ดว้ยคอมพวิเตอรห์รอืระบบ 
นอกจากนี้ยงัใชค้วบคุมไมก้ัน้แบบจบัคู่

Limit Relay Output 
Interface

ใชต้รวจสอบสถานะของไมก้ัน้ตามเวลาเปิด-ปิด

DC12V Power Output จา่ยไฟขาออก 1A ส าหรบัเรดารห์รอืแถบไฟขนาดเลก็

Interface for R&G 
light

สามารถเชื่อมต่อกบัไฟ R&G เพื่อระบุสถานะการท างานของไมก้ัน้

Function Buttons ปุ่ มทัง้ 4 ปุ่ ม มสีถานะการท างาน 2 แบบคอื สถานะการท างานปกตแิละ
สถานะเมนู

▲ เปิด                                  ☰ เมนู
▼ ปิด                                  ■ หยดุ

LCD Screen จอแสดงผสถานะการท างานของไมก้ัน้

ค าอธิบายอินเทอรเ์ฟซตวั
ควบคมุ
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การตัง้ค่าตวัควบคมุ

รายการ ค่า
เร่ิมต้น

ขอบเขต หมายเหตุ

Acceleration Time 8 1-20 ค่าน้อย ความเรว็กย็ิง่เรว็ขึน้

Closing Speed 40 15-100 ยิง่ค่ามากขึน้ ความเรว็ในการเปิดกจ็ะเรว็ขึน้

Deceleration Angle 60 10-80 มมุทีก่ารลดความเรว็เริม่ตน้ในกระบวนการเปิด หาก
ไมส้ัน่ผูใ้ชส้ามารถลดค่านี้ได้

Angle of Low-speed 
Area

90 45-90 มมุทีไ่มก้ัน้กลบัสู่กระบวนการเปิดถ้าเรว็ไป ผูใ้ช้
สามารถปรบัค่านี้ได้

End Speed 8 1-50 ความเรว็ขัน้ต ่าในการเปิด หากไมก้ัน้สัน่หลงัจากเปิด
แลว้ผูใ้ชส้ามารถปรบัลดค่าได้

Learning Speed 25 10-50 ความเรว็ทีส่ ิง่กดีขวาง ไมจ้ะจดจ าค่าหลงัจากเปิด
เครือ่งครัง้แรก

กดปุ่ ม “☰“ คา้งไว ้2 วนิาทเีพื่อเขา้สู่สถานะการตัง้ค่าเมนูปกต ิเลอืกรายการโดยกดปุ่ ม “▲”และ “▼ “

คา้งไว ้กดเพิม่หรอืลดทลีะครัง้ กดคา้งเพื่อเพิม่หรอืลดอยา่งต่อเน่ือง เมือ่หน้าจอ LCD แสดงใหก้ดปุ่ ม “☰”อกี

ครัง้เพื่อเขา้สู่การตัง้ค่าของรายการทีร่ะบุแลว้กด “■”เพื่อกลบัไปทีก่่อนหน้า เมือ่ตัง้ค่าเสรจ็แลว้กดปุ่ ม “☰“ 

การตัง้ค่าเปิด -
ปิด

วธิกีารจบัคู่ กดปุ่ มตัง้ค่าเพื่อเขา้เชื่อมต่อรโีมทสามารถจบัคู่ไดถ้งึ 60 ตวั

วธิกีารยกเลกิจบัคู่ กดปุ่ มตัง้ค่า +,- แลว้กด ▲,▼พรอ้มกนัเพื่อรเีซตรโีมท

การตัง้ค่ารีโมท
คอนโทรล
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การตัง้ฟังกช์ัน่

เมนูย่อย ขอบเขต หมายเหตุ

1.Position learn mode Find up and down 
limit/ fine up limit only/ 
find down limit only

ส าหรบัไมค้วามยาว 5 เมตรหรอืไมก้ัน้แบบ
รัว้
แนะน าใหเ้ลอืกโหมด “Find up limit only”

2.Manual learning of 
up and down Limit

None; operate accord 
to the prompts on the 
screen.

ในโหมดแมนนวลเรยีนรูเ้ฉพาะขึน้และลง

3.Manual learning of 
up limit

None; operate accord 
to the prompts on the 
screen.

ในโหมดแมนนวลจะเรยีนรูเ้ฉพาะตอนขึน้
เท่านัน้

4.Manual learning of 
down limit

None; operate accord 
to the prompts on the 
screen.

ในโหมดแมนนวลจะเรยีนรูเ้ฉพาะตอนลง
เท่านัน้

5.Horizontal fine 
adjustment

1-3000 การปรบัไมก้ัน้แนวนอนอย่างละเอยีด

6.Vertical fine 
adjustment

1-3000 การปรบัไมก้ัน้แนวตัง้อยา่งละเอยีด

7.Auto-calibrating at 
limit position

Close/Open เมื่อไมก้ัน้เปิดปิดจนแนวตัง้และแนวนอนไม่อยู่ใน
ระนาบหรอืคลาดเคลื่อนใหเ้ปิดฟังกช์ั่นนีเ้พื่อปรบั
อตัโนมตัิ
หมายเหต ุ: ฟังกช์ั่นนีใ้ชไ้ดเ้ฉพาะเมนยู่อย 2,3,4
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ปัญหาท่ีพบและวิธีการแก้ไข

ปัญหาทีเ่กดิขึน้ สาเหตุ วธิแีกปั้ญหา

ความเรว็เปิด-ปิดเรว็เกนิไป
หลงัจากเปิดเครือ่งใชง้าน

เมนู 1.6/2.6 อาจตัง้ค่ามาก
เกนิไป

ปรบัค่าใหเ้หมาะสม

ไมก้ัน้ท างานไปยงัต าแหน่ง
ทีต่อ้งการไมไ่ด้

เมนู 1.6/2.6 อาจตัง้ค่าน้อย
เกนิไป

ปรบัค่าใหเ้หมาะสม

ไมพ่บเซนเซอรม์อเตอร์ ปลัก๊เซนเซอรไ์มไ่ดเ้สยีบอยู่
หรอืสายไฟหลวม

เซนเซอรม์อเตอรท์ างาน
ผดิปกติ

ตรวจเชค็ปลัก๊เซนเซอร์
หรอืเปลีย่นมอเตอร์

บอรด์ควบคุมรเีซตเองเมื่อ
ไมก้ัน้ก าลงัท างาน

ไฟฟ้าลดัวงจรภายในมอเตอร์ วดัความตา้นทานสายไฟทัง้ 2 เสน้
(สขีาว สเีหลอืงและ สแีดง) ของสาย
เฟสมอเตอรด์ว้ยมลัตมิเิตอร ์เพื่อ
ตรวจสอบตวัเลขความตา้นทาน

เท่ากนัหรอืไมห่รอืเปลีย่นแผงควบคุม

ระบบคนืค่าอนัโนมตัเิมือ่ปิด
เครือ่ง

เกดิความผดิพลาดของ
เครือ่งตรวจจบัลปูหรอืสยั

ญาณเรดาร์

ครวจสอบว่าเครือ่งตรวจจบัลปูหรอื
สญัญาณกระพรบิผดิปกตหิรอืไม่

การควบคุมรโีมทคอนโทรล
ระยะไกล

แรงดนัไฟแบตเตอรีข่องรโีมท
คอนโทรลต ่าเกนิไป

เปลีย่นแบตเตอรี่

รโีมทคอนโทรลไมท่ างาน รโีมทคอนโทรลไมต่รงกบั
ตวัรบัสณัญาณ

ตดิต่อผูผ้ลตื

ค่าเริม่ตน้ ขอบเขต หมายเหตุ

100 50-400 เวลาตอบสนองการยอ้นกลบัอตัโนมตัิ
ค่ามาก ความไวการตอบสนองไมก้ัน้ต ่า
ค่าน้อย ความไวการตอบสนองไมก้ัน้สงู

หน่วยเป็น : มลิลต่ิอวนิาที

การตอบสนองไม้กัน้เม่ือพบส่ิงกีดขวาง
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