
 

 

 

 

 

 

 

คู่มอืการตั�งค่าไมแ้ขนกั�นรถยนต์อัตโนมติั 

CMB3061DC | CMB3063DC | CMB3066DC 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

บรษัิท เอช ไอ พี โกลบอล จาํกัด  
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ทิศทางของไมแ้ขนกั�นรถยนต์อัตโนมติั  

 

 

A. ไม้เป�ดทิศทางซา้ย              B. ไม้เป�ดทิศทางขวา 

 

 

 

   ส่วนประกอบภายในตู้ของชุดมอเตอรไ์ม้แขนกั.น 
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การติดตั�ง 

การติดตั.งตู ้
วางตู้ในตําแหน่งที1ต้องการ  
วางเหล็กยึดไวท้ี1ด้านล่างของตู้ด้านใน  
ทําเครื1องหมายตําแหน่งรูเจาะสําหรบัสลักเกลียวขยาย รูปที1 3  
ใชส้วา่นไฟฟ7าขนาด 21 มม. เจาะหลุมเจาะ ความลึกของหลุมเจาะควรอยู่ที1 110 120 มม. วางสลัก
เกลียวขยายย้ายตู้กลับไปยังตําแหน่งที1ต้องการ และวางแถบยึดไวท้ี1ด้านล่างของตู้ 
ตู้ด้านในขันสลักเกลียวขยายใหแ้น่น 

 

 
 

คลายสกรู 8 ตัว แล้วเลื1อนสปรงิ 8 ตัวออกจากฐานรองสปรงิ (รูปที1 4) 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

4 
 

 

ปลดล็อคแบบแมนนวลเพื1อบังคับตัวยึดไม้ใหอ้ยู่ในตําแหน่งแนวนอน 

 

 

ตัวยึดไม้ด้านนอกตามรูปที1 6 

 

ยึดขาตั.งบูมใหแ้น่นกับพื.น ปรบัความสูงจนกระทั1งแผ่นยางสัมผัสกับขารบัไม้เมื1ออยู่ในตําแหน่ง

แนวนอน (รูปที1 7) 

 

ยึดขาตั.งบูมให้แน่นกับพื.น ปรบัความสูงจนกระทั1งแผ่นยางสัมผัสกับขารบัไม้ เมื1ออยู่ในตําแหน่ง

แนวนอน (รูปที1 7)  ปรบัน็อตสปรงิตามนํ.าหนักที1เพิ1มหรอืลดลงบนไม้  ขันน็อตตามเข็มนาCิกาหาก

นํ.าหนักเพิ1มขึ.น คลายน็อตทวนเข็มนาCิกาหากนํ.าหนักลดลง ขณะปรบั ควรหมุนน็อตทุกตัวในจังหวะ

เดียวกัน เพื1อหลีกเลี1ยงการกระจายนํ.าหนักที1ไม่สมํ1าเสมอ  
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คลายน็อตยึดก้านล่างและถอดน็อตยึดก้านบนออก หมุนคันโยกปลดล็อคด้วย มือไปทางตําแหน่ง

เป�ดเพื1อดึงตัวปรบัออก หมุนคันโยกปลดล็อคด้วย มือไปทางตําแหน่งป�ด และหยุดเมื1อแขนบูมอยู่

ระหว่าง 30° ถึง 60° หากแขนบูม เคลื1อนไปทางตําแหน่งเป�ด ควรคลายน็อตสปรงิหรอืลดจํานวน

สปรงิ หากแขนบูม เคลื1อนไปทางตําแหน่งป�ด ควรขันน็อตสปรงิใหแ้น่นขึ.นหรอืเพิ1มจํานวนสปรงิ (รูป

ที1 10) 

หลังจากปรบัแต่งเสรจ็แล้ว ใหขั้นน็อตยึดบนและล่างใหแ้น่น รูปที1 10 

 

ก. ใช้รโีมทคอนโทรลในการควบคุมไม้กั.นอัตโนมัติ 

B. ในระหวา่งที1ไฟฟ7าดับ ใหห้มุนคันโยกปลดล็อคด้วยตนเองไปที1ตําแหน่ง เป�ด เพื1อเป�ดไม้กั.นอัตโนมัติ 

(รูปที1 11) 
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ตั�งค่าลมิติ 
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ตั�งค่าพารามเิตอร์ของฟ)งก์ชนัและการรเีซต็เวลา 

 

 

 

 

 

 



 

8 
 

ตั�งค่าเมนกูารตั�งค่า 

F0 คืนค่าโรงงาน (Caution!) 
F1 ความเรว็ในการเป�ด (ค่ามากขึ.น ความเรว็ก็จะเรว็ขึ.น) 
F2 ความเรว็ในการเข้าใกล้ (ค่ามากขึ.น ความเรว็ก็จะเรว็ขึ.น) 
F3 ตัวจับเวลาป�ดอัตโนมัติ (วนิาที) สูงสุด: 99 วนิาที  

ค่าเริ1มต้น: F9 
00 (หมายถึงป�ดใชง้านฟRงก์ชนัป�ดอัตโนมัติ) 

F4 00: โหมดปกติ (ค่าเริ1มต้น) 01: โหมดนับ 
F5 08: 82L   กลไก (ค่าเริ1มต้น) 
F6 Backup 
F7 Motor's running direction: 0: Default 1: Opposite direction 
F8 00: Open / Close State display(Default) 

01: Voltage 
02: Current 
03: Speed 
04: Hall value 
05: Travel 
06: Save record 

F9 00: Hall limit(Default). 01: Encoder limit 
 

Error Code 

Code Meaning Solution 
Err1 สัญญาณตัวเขา้รหสัไม่ถูกต้อง ตรวจสอบสายจํากัดของตัวเข้ารหสั 
Err2 มอเตอรทํ์างานต่อเนื1องเกินขีดจํากัด 1. ตรวจสอบการเชื1อมต่อของตัวนับแสง

ตามขีดจํากัด 
เซน็เซอรค์ลื1นอากาศทํางาน 
2. ตรวจสอบระบบกลไก 

Err3 มอเตอรล็์อกโรเตอร ์ 1. ตรวจสอบระบบกลไก 
2. ตรวจสอบขั.วต่อสายไฟมอเตอร ์

Err5 Hall of motor is invalid Check the hall wires 
Err7 โฟโตเซลล์ถูกกระตุ้น นําสิ1งกีดขวางลําแสงออกจากเซน็เซอร์

ตรวจจับแสง 
Err8 Air Wave Sensor Triggered นําสิ1งกีดขวางคลื1นอากาศออก 
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เพิAมและลบรโีมทคอนโทรล 

เพิ1ม   

กดปุoม LEARN  ค้างจน LED  ติด  แล้วกดปุoมใดก็ได้บนรโีมท จน LED บน

บอรด์ดับไป  หากต้องการเพิ1มรโีมทตัวถัดไป ใหท้ําด้วยวธิดีังกล่าว 

 

ลบ 

 กดปุoม  LEARN คา้งใน LED ตัดแล้วดับลง   

 

 

 

 

 

 

 




