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การติดต้ัง 

 

1. วางกล่องในต าแหน่งตดิตัง้ เปิดกล่องเพื่อตรวจสอบต าแหน่งของสลักเกลยีวขยายและท า
เครื่องหมายไว ้

 

 

2. น ากล่องออก แล้วใชส้ว่านกระแทกเจาะรูตามต าแหน่งที่ท าเครื่องหมายไว้ และใสส่ลักเกลยีวขยาย 
3. วางกล่องในต าแหน่งตดิตัง้ ปรบัมุมของตู้ และขันน็อตสลกัเกลียวขยายใหแ้น่น 

 

 

 

 



 
DC Brushless Gate Barrier User Manual 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ค าอธบิายปุ่ม: 

1. เมนู/ออก: กดค้างไวม้ากกวา่ 2 วนิาทีเพื่อเข้าสู่เมนู กดค้างไวม้ากกวา่ 2 วนิาทีเพื่อออกจาก

เมนู เม่ือตัง้ค่าพารามิเตอรใ์นเมนู หากคุณไม่ต้องการบันทึกพารามิเตอรท์ี่เปล่ียนแปลงใน

ปัจจุบัน ใหก้ดปุ่มนี้เพื่อออกจากเมนูปัจจุบันโดยไม่บันทึกพารามิเตอรท์ี่เปลี่ยนแปลง 

2. เปิดประตู/+: ในโหมดการท างานปกติ ปุ่มน้ีคือปุ่มเปิดประตู ในโหมดเมนู ปุ่มน้ีคือปุ่มเพิ่มค่า 

3. ปิดประตู/-: ในโหมดการท างานปกติ ปุ่มนี้คือปุ่มปิดประตู ในโหมดเมนู ปุ่มนี้คือปุ่มลดค่า 

4. ยืนยัน/หยุด: ในโหมดการท างานปกติ ปุ่มนี้คือปุ่มหยุด ในโหมดเมนู ปุ่มนี้คือปุ่มยืนยันและ

บันทึก ในเมนูหลัก ใหก้ดปุ่มน้ีเพื่อเข้าสู่เมนูปัจจุบัน เม่ือตัง้ค่าพารามิเตอร ์ใหก้ดปุ่มน้ีเพื่อ

บันทึกการเปลี่ยนแปลง 
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เมนู ฟงัก์ชนั ค่าเริม่ต้น ค าอธบิาย 

P00 เรยีนรูร้ะยะเปิด /ปิด  - การเรยีนรูร้ะยะการเคล่ือนที่ (มุม) ระหว่างลิมิตบนและล่าง 

P01 เพิ่มและลบ รโีมทคอนโทรล -  

P02  

ทิศทางมอเตอร ์

000 เมื่อทิศทางการหมุนของประตูตรงข้ามกับทิศทางที่ก าหนด

โดยปุ่ม สามารถเปล่ียนทิศทางการหมุนของมอเตอรไ์ด้โดย

การเปล่ียนค่าพารามิเตอรน์ี้ 

P03 ต าแหน่งแนวตัง้ของไม้กัน้ - ตัง้ค่าต าแหน่งแนวตัง้ของไมก้ัน้ 

P04 ต าแหน่งแนวนอนของไมก้ัน้ - ตัง้ค่าต าแหน่งแนวนอนของไมก้ัน้ 

P05 ความเรว็ในการเปิดไม้กัน้ 060 ค่าที่สูงข้ึน ความเรว็ในการเปิดจะเรว็ขึ้น ชว่ง: 000-100 

P06 ความเรว็ในการปิดไม้กัน้ 060 ค่าที่สูงข้ึน ความเรว็ในการปิดจะเรว็ขึ้น ชว่ง: 000-100 

P07 มุมลดความเรว็เมื่อเปิดไม้กัน้ 060 ค่าที่สูงข้ึน การลดความเรว็จะเกิดข้ึนเรว็ขึ้น ชว่ง: 000-075 

P08 มุมลดความเรว็เมื่อปิดประตู 060 ค่าที่สูงข้ึน การลดความเรว็จะเกิดข้ึนเรว็ขึ้น ชว่ง: 000-075 

P09 ความเรว็ของประตูเมื่อเปิดอยู่ใน

ต าแหน่ง 

000 ค่าที่มากขึ้น แขนจะเปิดเข้าที่เรว็ข้ึน ชว่ง: 000-100 

 P10 ความเรว็ของประตูเมื่อปิดอยู่ใน

ต าแหน่ง 

000 ค่าที่มากขึ้น แขนจะปิดเข้าที่เรว็ขึ้น ชว่ง: 000-100 

P11 แรงที่ประตูเมื่อเปิดอยู่ในต าแหน่ง 002 ค่าที่มากขึ้น แรงในการเปิดประตูจะมากข้ึน ชว่ง: 000-100 

P12 แรงที่ประตูเมื่อปิดอยู่ในต าแหน่ง 002 ค่าที่มากขึ้น แรงในการปิดประตูจะมากข้ึน ชว่ง: 000-100 

P13 มุมบัฟเฟอรข์องประตูเมื่อเปิดอยู่ใน

ต าแหน่ง 

000 000: ปิดใชง้าน 

P14 มุมบัฟเฟอรข์องประตูเมื่อปิดใน

ต าแหน่ง 

000 000: ปิดใชง้าน 

001-075: ตัง้ค่ามุมบัฟเฟอรเ์มื่อประตูปิดเข้าที่ 

P15 ความเรว็ปฏิกิรยิาเมื่อเปิดประตู 005 ชว่ง 000-010 

ย่ิงค่ามาก ปฏิกิรยิาย่ิงเรว็ 

P16 ความเรว็ในการตอบสนองเมื่อปิด

ประตู 

005 Range 000-010 

ย่ิงค่ามากเท่าไหร ่ปฏิกิรยิาก็จะย่ิงเรว็ข้ึนเท่านัน้ 

P17 ความราบรื่นในการเปิดประตู 070 วิธกีารตัง้ค่าส าหรบัโปรแกรมเวอรช์นั V109/V209 และ

เวอรช์นัที่ใหม่กว่า: 

000: การตัง้ค่าเริม่ต้นใชไ้ด้กับกลไกเฟอืงเต็มหรอืกลไกเฟอืง

ตัวหนอนทัว่ไปทัง้หมด 
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001: ใชไ้ด้กับกลไกเฟอืงตัวหนอนส าหรบังานหนัก 

002: ใชไ้ด้กับกลไกเฟอืงตัวหนอนแบบสปรงิบิด 

P18 ความราบรื่นในการปิดประตู 070 เหมือนกับข้างต้น 

P19 เวลาบัฟเฟอรห์ยุดฉุกเฉิน 000 ชว่งค่า: 000-030 

ย่ิงค่ามากเท่าไหร ่การเปิดออกของแขนเมื่อปิดก็จะย่ิงชา้ลง

เท่านัน้ 

P20 ความเรว็ในการหาจุดศูนย์ 050 ชว่งค่า: 000-050 

ใชส้ าหรบัตัง้ค่าความเรว็ในการค้นหาจุดศูนย์หลังจากเปิด

เครื่องเกต ค่าที่น้อยลงหมายถึงความเรว็ที่ชา้ลง 

P21 ความเรว็ในการปิดอัตโนมัติ 001 ชว่งค่า: 000-050 

เมื่อเปิดใชง้าน F22 จะใชส้ าหรบัตัง้ค่าความเรว็ในการปิด

ประตู ย่ิงค่าน้อย ความเรว็ก็จะย่ิงชา้ลง 

P22 กระแสป้องกันการโอเวอรโ์หลด - เวอรช์นัมาตรฐาน: ชว่ง 005-010 ค่าเริม่ต้น 008 (เชน่ 8A) 

เวอรช์นัปรบัปรุง: ชว่ง 005-015 ค่าเริม่ต้น 008 (เชน่ 8A) 

P23 ความไวในการตรวจจับส่ิงกีดขวาง 000 ชว่งค่า: 000-010 

ตัง้ค่าความไวเมื่อประตูพบกับแรงต้านระหว่างกระบวนการ

ปิด ย่ิงค่ามาก ความไวก็จะย่ิงสูงข้ึน 

P24 ความเรว็ของมอเตอร ์ 015 ชว่ง: 005-035 

ตัง้ค่าตามความเรว็รอบที่ก าหนดของมอเตอร ์หน่วย: 100 

รอบต่อนาท ี

P25 วิธกีารหาจุดศูนย์ 000 000: ใชขี้ดจ ากัดเชงิกลของการเปิดประตูเป็นจุดศูนย์ ซึ่งเป็น

โหมดเริม่ต้นจากโรงงาน 

001: ใช้ขีดจ ากัดเชงิกลของการปิดประตูเป็นจุดศูนย์ โหมดนี้

เหมาะส าหรบัสถานการณ์ที่พื้นที่เหนือประตูมีจ ากัดและแขน

ไม่สามารถยกข้ึนในแนวตัง้ได้ตามปกติ 

P26 การปิดและล็อคประตูเมื่ออยู่ใน

ต าแหน่งที่ก าหนด 

000 โดยทัว่ไปแล้ว ไม่แนะน าใหใ้ชง้านฟเีจอรน์ี้ 

000: ปิดใชง้าน; 

001: เปิดใชง้าน 

P27 การเรยีนรูร้โีมทคอนโทรลประเภท

ต่างๆ 

- ฟงัก์ชนันี้เหมาะส าหรบัการเพิ่มรโีมทคอนโทรลหรอืสถานี

ควบคุมไรส้ายประเภทต่างๆ ชว่ยแก้ปัญหาความเข้ากันได้
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ของรโีมทคอนโทรลในกรณีที่ความถี่เดียวกัน แต่ประเภทของ

รโีมทคอนโทรลหรอืล าดับปุ่มแตกต่างกัน 

ในการเรยีนรูร้โีมทคอนโทรลภายใต้เมนูนี้ โปรดดูวิธกีาร

เรยีนรูข้องรโีมทคอนโทรลตัวแรก รโีมทคอนโทรลแต่ละตัว

ต้องเรยีนรูปุ่้มแต่ละปุ่มตามล าดับ เปิด-ปิด-หยุด 

P28 การเรยีนรูร้ะยะทางในการเดินทาง

ด้วยตนเอง 

- ฟงัก์ชนันี้เหมาะส าหรบัการเรยีนรูก้ารเคล่ือนที่ในสถานการณ์

ที่มีประตูจ ากัดเชงิกลเพียงบานเดียว หรอืพื้นที่ในทิศทางใด

ทิศทางหนึ่งมีจ ากัด 

1) ใชต้ าแหน่งเปิดเป็นจุดศูนย์: 

เข้าสู่เมนู กดปุ่มเปิดประตูค้างไว้เพื่อใหแ้ขนประตูเคล่ือนไปยัง

ต าแหน่งเปิด จากนัน้กดปุ่มปิดประตูค้างไว้เพื่อใหแ้ขนประตู

เคล่ือนไปยังต าแหน่งปิด (โดยปกติจะต ่ากว่าต าแหน่ง

แนวนอนเล็กน้อย) แล้วกดปุ่มยืนยัน 

2) ใชต้ าแหน่งปิดเป็นจุดศูนย์อ้างอิง: 

เข้าสู่เมนู กดปุ่มปิดประตูค้างไว้เพื่อใหแ้ขนประตูเคล่ือนไปยัง

ต าแหน่งปิด จากนัน้กดปุ่มเปิดประตูค้างไว้เพื่อใหแ้ขนประตู

เคล่ือนไปยังต าแหน่งเปิดประตู แล้วกดปุ่มยืนยัน 

F00 Save parameter 000  

F01 Load parameter 000 000: ไม่มีการด าเนินการ 

001: โหลดพารามิเตอรท์ี่บันทึกไว้ หากไม่มีการบันทึก

พารามิเตอรใ์ดๆ ระบบจะคืนค่าพารามิเตอรเ์ริม่ต้นของ

โปรแกรม ยกเว้นระยะการเคล่ือนที่ ทิศทางการหมุนของ

มอเตอร ์และรโีมทคอนโทรล 

002: คืนค่าพารามิเตอรฟ์งัก์ชนัเริม่ต้นของโปรแกรม 

010: คืนค่าพารามิเตอรเ์ริม่ต้นทัง้หมดของโปรแกรม ยกเว้น

รโีมทคอนโทรล 

F02 Disable remote control 000 000: เปิดใชง้านการควบคุมระยะไกล 

001: ปิดใชง้านการควบคุมระยะไกล 

F03 Disable beep sound 000 000: เปิดใชง้าน 

001: ปิดใชง้าน 
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F04 Operate times view - หลังจากเลือกค่าที่ต้องการแล้ว ใหก้ด "ยืนยัน" เพื่อดูค่า 

000: แสดงเวอรช์นัโปรแกรมปัจจุบัน 

001: แสดงจ านวนการใชง้านประตูสะสมปัจจุบัน การเปิดและ

ปิดประตูหนึ่งรอบนับเป็น 1 ครัง้ 

F05 Sensor value view - หลังจากเลือกค่าที่ต้องการแล้ว ใหก้ด "ยืนยัน" เพื่อดูค่า 

001: แสดงค่าความไวแสงปัจจุบัน ย่ิงค่ามากเท่าไร แสง

โดยรอบก็จะย่ิงแรงข้ึนเท่านัน้ 

002: แสดงอุณหภูมิโดยรอบปัจจุบัน หน่วยเป็น °C 

003: แสดงแรงดันไฟฟา้ขาเข้าปัจจุบัน หน่วยเป็น V 

004: แสดงแรงดันไฟฟา้ขาเข้าของเครื่องส ารองไฟปัจจุบัน 

หน่วยเป็น V 

F06 Light threshold setting 100 ชว่งค่า: 000-300 

เมื่อค่าแสงต ่ากว่าเกณฑ์นี้ ไฟจะเปิด มิฉะนัน้ไฟจะปิด 

ควรตัง้ค่าพารามิเตอรน์ี้รว่มกับเมนู "F12" หรอื "F13" 

F07 Antifreeze activation 

temperature 

-40 ชว่งการตัง้ค่าอุณหภูมิ: -40～65℃ เมื่ออุณหภูมิแวดล้อม

ต ่ากว่าอุณหภูมิที่ตัง้ไว้ ฟงัก์ชนัป้องกันการแข็งตัวจะท างาน 

พารามิเตอรน์ี้ต้องตัง้ค่ารว่มกับ "F08" 

F08 Antifreeze action time 000 ชว่งเวลาตัง้ค่า: 0-120 นาที หมายความว่าหลังจากเปิดใช้

งานระบบป้องกันการแข็งตัวแล้ว เมื่ออุณหภูมิต ่ากว่า

อุณหภูมิที่ตัง้ไว้คือ "F07" ระบบป้องกันการแข็งตัวจะเริม่

ท างานทุกๆ สองสามนาที หากตัง้ค่าเป็น 000 หมายความว่า

ไม่ได้เปิดใชง้านระบบป้องกันการแข็งตัว 

F09 Windproof opening angle 000 ชว่งมุมเปิด: 0-40 องศา มุมของแขนประตูเพื่อป้องกันลม 

หากตัง้ค่าเป็น 000 หมายความว่าฟงัก์ชนัป้องกันลมไม่ได้

เปิดใชง้าน พารามิเตอรน์ี้ต้องตัง้ค่ารว่มกับ "F10" 

F10 Anti-smash port input 

definition 

000 000: สัญญาณอินพุตป้องกันการทุบท าลาย 

001: สัญญาณอินพุตตรวจจับพื้น 

002: สัญญาณอินพุตเซน็เซอรค์วามเรว็ลม 

F11 Reserved   

F12 Relay 1 definition - 000: ส่งสัญญาณต่อเนื่องหลังจากแขนประตูเปิดจนสุด 
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F13 Relay 2 definition 001: ส่งสัญญาณต่อเนื่องหลังจากแขนประตูปิดจนสุด 

002: สามารถใชก้ับสัญญาณไฟจราจรได้ ไฟสีเขียวจะติดเมื่อ

เปิดจนสุด มิฉะนัน้ไฟสีแดงจะติด 

003: สามารถใชก้ับไฟโฆษณาได้ โปรดดู "F06" ส าหรบัการ

ตัง้ค่า 

004: ส่งสัญญาณพรอ้มกับสัญญาณอินพุตตรวจจับพื้น 

005: ส่งสัญญาณพรอ้มกับสัญญาณเปิดประตู 

006: ส่งสัญญาณพรอ้มกับสัญญาณปิดประตู 

007: หลังจากแขนประตูเปิดจนสุดแล้ว ใหส่้งสัญญาณพัลส์

ที่มีความกว้างพัลส์ประมาณ 1 วินาที 

008: หลังจากแขนประตูปิดจนสุดแล้ว ใหส่้งสัญญาณพัลส์ที่

มีความกว้างพัลส์ประมาณ 1 วินาที 

009: หลังจากเข้าสู่โหมดกลุ่มแล้ว จะส่งสัญญาณเพื่อแสดง

ว่าได้ตัง้ค่าโหมดกลุ่มปัจจุบันแล้ว โปรดดู "F19" ส าหรบัการ

ตัง้ค่า 

010: ส าหรบัเอาต์พุตการควบคุมอุณหภูมิ โปรดดูรายการ

เมนู "F25" ส าหรบัการตัง้ค่า 

011: เมื่อมอเตอรท์ างาน มอเตอรจ์ะส่งสัญญาณอย่าง

ต่อเนื่องเพื่อเตือนคนเดินเท้าหรอืยานพาหนะใหร้ะมัดระวัง

ความปลอดภัย 

F14 Communication baud rate 000 ตัง้ค่าอัตราการส่งข้อมูล (baud rate) ของคอนโทรลเลอร ์

485 

000: 9600 

001: 19200 

F15 Communication address 000 ชว่ง: 000-255 

ตัง้ค่าที่อยู่การส่ือสารของคอนโทรลเลอร ์485 

F16 Test mode selection 000 000: หา้มเปิดใชง้านโหมดทดสอบ 

001-005: (โหมดทดสอบต าแหน่งปกติ): ตัง้ค่าโหมดทดสอบ

ต าแหน่งปกติและชว่งเวลา 

006-010: (โหมดทดสอบหลายมุม): ตัง้ค่าโหมดทดสอบ
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หลายมุมและชว่งเวลา 

011-020: (พารามิเตอรท์ี่สงวนไว้) 

021-090: (โหมดทดสอบมุมคงที่): ตัง้ค่ามุมและชว่งเวลา

ของโหมดทดสอบมุมคงที่ 

F17 Power supply type selection 000 000: โหมดจ่ายไฟปกติ; เมื่อแรงดันไฟฟา้ของแหล่งจ่ายไฟต ่า 

จะแสดงข้อผิดพลาด E08 ประตูจะไม่ตอบสนองต่อค าสัง่เปิด

หรอืปิดจนกว่าแหล่งจ่ายไฟจะกลับมาท างานปกติ 

001: โหมดเปิดประตูเมื่อไฟดับ (ต้องใชแ้หล่งจ่ายไฟส ารอง); 

เมื่อติดตัง้แหล่งจ่ายไฟส ารอง หากแรงดันไฟฟา้ของ

แหล่งจ่ายไฟปกติต ่าหรอืไฟดับ จะแสดงข้อผิดพลาด E08 

และประตูจะเปิดโดยอัตโนมัติทันที หลังจากเปิดประตูแล้ว 

ประตูจะไม่ตอบสนองต่อสัญญาณปิดจนกว่าแหล่งจ่ายไฟจะ

กลับมาท างานปกติ 

002: โหมดแหล่งจ่ายไฟส ารอง; ในโหมดนี้ แหล่งจ่ายไฟ

ส ารองจะท าหน้าที่เป็นส่วนเสรมิและส ารองใหก้ับแหล่งจ่ายไฟ

ปกติ เมื่อแรงดันไฟฟา้ของแหล่งจ่ายไฟปกติต ่า จะแสดง

ข้อผิดพลาด E08 เชน่กัน แต่ตราบใดที่แหล่งจ่ายไฟส ารอง

เพียงพอ ประตูยังคงสามารถเปิดและปิดได้ตามปกติ 

F18 Ground sensing anti-smash 

mode 

000 000: หากตรวจพบยานพาหนะบนเซน็เซอรพ์ื้นระหว่าง

กระบวนการปิด ระบบจะหยุดทันทีและกลับไปยังต าแหน่งเปิด 

จากนัน้จึงปิดประตูหลังจากยานพาหนะผ่านไปแล้ว 

001: หากตรวจพบยานพาหนะบนเซน็เซอรพ์ื้นระหว่าง

กระบวนการปิด ระบบจะหยุดทันทีแต่จะไม่กลับไปยังต าแหน่ง

เปิด จากนัน้จึงปิดประตูหลังจากยานพาหนะผ่านไปแล้ว 

F19 Fleet mode 000 000: หา้มเปิดใชง้านฟงัก์ชนันี ้

001: กดปุ่มเปิดประตูรัว้บนรโีมทคอนโทรลค้างไว้ 3 วินาท ี

เสียงกริง่จะดังข้ึนหนึ่งครัง้ และจะเข้าสู่โหมดควบคุมกลุ่มรถ 

ประตูรัว้จะไม่ปิดโดยอัตโนมัติหลังจากรถผ่าน และจะออกจาก

โหมดควบคุมกลุ่มรถได้หากมีสัญญาณปิดประตู 

002: กดปุ่มล็อคประตูรัว้บนรโีมทคอนโทรลค้างไว้ 3 วินาที 
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เสียงกริง่จะดังข้ึนหนึ่งครัง้ และจะเข้าสู่โหมดควบคุมกลุ่มรถ 

ประตูรัว้จะไม่ปิดโดยอัตโนมัติหลังจากรถผ่าน และจะออกจาก

โหมดควบคุมกลุ่มรถได้หากมีสัญญาณปิดประตู 

F20 Display mode selection 000 ตัง้ค่าโหมดการแสดงผลเมื่อตัวควบคุมท างานตามปกติ 

000: แสดงค่ามุม หน่วย: องศา 

001: แสดงค่าเวลา หน่วย: วินาที 

F21 Open gate memory mode 000 000: ปิดใชง้าน 

001: โหมดหน่วยความจ าอัจฉรยิะ โหมดที่แนะน า 

002: โหมดหน่วยความจ าปกติ ประตูจะปิดโดยอัตโนมัติเมื่อ

จ านวนครัง้ที่ประตูได้รบัสัญญาณเปิดและจ านวนครัง้ที่รถ

ผ่านเท่ากัน 

F22 Delay time to close gate if 

no car passes through 

000 000: ปิดใชง้าน 

001-180: ตัง้เวลาปิดประตูเมื่อไม่มีรถผ่าน (หน่วยเป็น

วินาที) 

F23 Delay time to close gate 

after car pass through 

000 000: ปิดใชง้าน 

001-100: ตัง้ค่าเวลาหน่วงในการปิดประตูหลังจากรถผ่าน 

หน่วย: 0.1 วินาที ตัวอย่าง: เมื่อตัง้ค่าเป็น 010 หมายความ

ว่าหลังจากรถออกจากเซน็เซอรพ์ื้น ประตูจะปิดโดยอัตโนมัติ

หลังจากหน่วงเวลา 1 วินาที 

F24 Ground sense effective 

holding time 

000 000: หา้มเปิดใชง้านฟงัก์ชนันี ้

001-100: ระยะเวลาการตรวจจับพื้นที่มีประสิทธิภาพ หน่วย: 

0.1 วินาที ตัวอย่าง: เมื่อตัง้ค่าเป็น 010 หมายความว่า

สัญญาณเซน็เซอรพ์ื้นจะใชง้านได้ก็ต่อเมื่อตรวจจับได้นาน

กว่า 1 วินาท ีเป็นต้น 

เมื่อระยะเวลาการตรวจจับพื้นเป็นไปตามที่ก าหนด ประตูจะ

ปิดด้วยความเรว็ปกติหลังจากรถออกจากบรเิวณเซน็เซอร์

พื้น เมื่อระยะเวลาการตรวจจับพื้นต ่ากว่าเวลาที่ตัง้ไว้ ประตูจะ

ปิดชา้ลงด้วยความเรว็ที่ตัง้ไว้หลังจากรถออกจากบรเิวณ

เซน็เซอรพ์ื้น เพื่อหลีกเล่ียงการชนรถ 

F25 Temperature control -40 ชว่งการตัง้ค่าอุณหภูมิ: -40～65℃ เมื่ออุณหภูมิแวดล้อม
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threshold setting ต ่ากว่าอุณหภูมิที่ตัง้ไว้ รเีลย์ควบคุมอุณหภูมิจะท างาน เมื่อ

อุณหภูมิแวดล้อมสูงกว่าอุณหภูมิที่ตัง้ไว้ รเีลย์ควบคุม

อุณหภูมิจะหยุดท างาน หากต้องการเปิดใชง้านฟงัก์ชนันี้ คุณ

ต้องตัง้ค่า "F12" หรอื "F13" พรอ้มกัน 

F26 Ground sensor disabled 

angle 

000 แก้ปัญหาประตูรัว้ ประตูทางเข้า หรอืแขนกัน้ที่ถูกตรวจจับ

ผิดพลาดโดยเซน็เซอรภ์าคพื้นดินหรอืเรดาร ์ส่งผลใหไ้ม่

สามารถปิดประตูได้อย่างถูกต้องหรอือาจชนกับยานพาหนะ 

การตัง้ค่ามุม: ใชต้ าแหน่งแนวนอนเป็นจุดอ้างอิง และตัง้ค่า

มุมตัง้แต่ 0 ถึง 40 องศา 

F27 Event report 000 ส าหรบัคอนโทรลเลอรท์ี่มีฟงัก์ชนัการส่ือสาร RS485 ฟงัก์ชนั

นี้ใชเ้พื่อเปิดใชง้านการรายงานและตัง้ค่าประเภทของ

เหตุการณ์ที่รายงาน 

000: ปิดใชง้าน 

001: รายงานสถานะของแขนกัน้ 

002: รายงานสถานะเซน็เซอรพ์ื้น 

003: รายงานสถานะของแขนกัน้และสถานะของเซน็เซอรพ์ื้น 

004: รายงานเหตุการณ์ทัง้หมด 

F28 Effective duration of open 

gate signal 

012 ตัง้ค่าระยะเวลาที่ถูกต้องของสัญญาณเปิดประตู เมื่อ

ระยะเวลาของสัญญาณเปิดประตูน้อยกว่าระยะเวลาที่ตัง้ไว้ จะ

ถือว่าเป็นสัญญาณเปิดประตูที่ไม่ถูกต้อง และตัวควบคุมจะไม่

ตอบสนอง ชว่งการตัง้ค่าของคา่พารามิเตอรค์ือ 000-030 

ขนาดขัน้ตอนคือ 10 มิลลิวินาที ค่าเริม่ต้นคือ 012 ซึ่ง

หมายถึง 120 มิลลิวินาที 

F29 Effective duration of close 

gate signal 

012 ตัง้ค่าระยะเวลาที่ถูกต้องของสัญญาณปิดประตู เมื่อ

ระยะเวลาของสัญญาณปิดประตูสัน้กว่าระยะเวลาที่ตัง้ไว้ จะ

ถือว่าเป็นสัญญาณปิดประตูที่ไม่ถูกต้อง และตัวควบคุมจะไม่

ตอบสนอง ชว่งการตัง้ค่าของคา่พารามิเตอรค์ือ 000-030 

ขนาดขัน้ตอนคือ 10 มิลลิวินาที ค่าเริม่ต้นคือ 012 ซึ่ง

หมายถึง 120 มิลลิวินาที 
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Error Code  

Code Cause of error  Notes 

E01 
พบส่ิงกีดขวาง 

รหสันี้จะไม่มีผลต่อการท างานของประตู และจะหายไปโดยอัตโนมัติเมื่อ
สามารถใชง้านประตูได้โดยไม่มีส่ิงกีดขวางในครัง้ต่อไป 

E02 
สายมอเตอรไ์ม่ได้เชื่อมต่อหรอื
ช ารุด 

แสดงว่าสายไฟของมอเตอรไ์ม่ได้เชื่อมต่อ หลวม เชื่อมต่อผิด หรอืเซน็เซอร์
ฮอลล์ของมอเตอรช์ ารุด ประตูจะไม่ท างานเมื่อปรากฏรหสันี้ 

E03 
กระแสไฟเกิน แสดงว่ามีกระแสไฟฟา้เกินขณะที่ประตูท างาน การแสดงรหสันี้จะไม่ส่งผล

ต่อการท างานของประตู และรหสัจะหายไปโดยอัตโนมัติเมื่อประตูท างานโดย
ไม่มีกระแสไฟฟา้เกินในครัง้ต่อไป 

E05 

ไม่สามารถเรยีนรูก้ารเคล่ือนที่
ได้ แสดงว่าประตูยังไม่เรยีนรูเ้ส้นทางการเคล่ือนที่ และจ าเป็นต้องเรยีนรู ้

เส้นทางการเคล่ือนที่ผ่านเมนู P00 

E06 

รโีมทคอนโทรลไม่ตรงกัน 

เนื่องจากรโีมทคอนโทรลมีหลายประเภท แต่ในเมนู P18 สามารถเรยีนรู ้
รโีมทคอนโทรลได้เพียงประเภทเดียวเท่านัน้ รหสันี้แสดงว่าประเภทของ
รโีมทคอนโทรลไม่ตรงกัน คุณต้องไปที่เมนู P37 เพื่อเรยีนรูร้โีมทคอนโทรล
ใหม่ 

E07 
รโีมทคอนโทรลได้รบัการเรยีนรู ้
แล้ว 

แสดงว่ารโีมทคอนโทรลปัจจุบันได้รบัการบันทึกแล้วและไม่จ าเป็นต้องตัง้ค่า
ซ ้า 

E08 
แรงดันไฟฟา้ของแหล่งจ่ายไฟ
ต ่า 

แสดงว่าแรงดันไฟฟา้ขาเข้าปัจจุบันต ่ากว่าแรงดันไฟฟา้ใชง้านปกติ และ
แหล่งจ่ายไฟอาจมีข้อบกพรอ่ง 

E09 
แรงดันไฟฟา้ของแหล่งจ่ายไฟ
ส ารองต ่า แสดงว่าแรงดันไฟฟา้ขาเข้าของระบบส ารองไฟในปัจจุบันต ่ากว่าปกติ 
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E10 
เปิดด้วยตนเอง 

เมื่อแขนกัน้อยู่ในต าแหน่งปิด หากมีใครพยายามเปิดแขนกัน้ด้วยมือ แขน
กัน้จะปิดลงโดยอัตโนมัติเพื่อต้านทานแรงกระท าจากมนุษย์ และแสดงรหสันี้ 

NUL 
ไม่พบจุดศูนย์ 

แสดงว่าส่ิงกีดขวางยังไม่พบจุดศูนย์ (จุดอ้างอิงต าแหน่ง) 

 


