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คู่มือการใชง้าน CMX200 Radar Vehicle Detector 
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ติดตั6งเตรยีมแอปพลิเคชนัก่อนตั6งค่า 
 

สําหรบั iOS และ Android  
 
 
 

 

 

แนะนําการติดตั6ง 

ต้องติดตั6งเรดารบ์นพื6นผิวของตัวตูป้ระตู และพื6นผิวเรดารท์ีEมีไฟ LED จะต้อง

ตั6งฉากกบัทิศทางของชอ่งทางเดินรถ (ทางเข้ารถ) การติดตั6งต้องปฏิบัติตาม

คําแนะนําดังนี6: 

 

 

 

 

ค้นหา “ISensor” 
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บรษัิท เอช ไอ พ ีโกลบอล จํากัด 

 

ขั�นตอนที� 1 การเลือกตําแหน่งการติดตั�งเรดาร ์

จะต้องควํEาตวับง่ชี6เรดาร ์LED ลงซึEงอ้างอิงในรูปทีE 2 ตําแหนง่การติดตั6งเรดาร์

จะต้องอยู่หา่งจากประตูกั6น 200-300 มม. และสงูกวา่พื6นดนิ 550-750 มม. 

 

 

 

 

 

 

 

 

ขั�นตอนที� 2 เจาะยึดเรดาร์เซนเซอร ์

ควรเจาะรูสาํหรบัติดตั6งบนพื6นผิวของตู้ไม้แขนกั6นตามตาํแหน่งการตดิตั6ง 

*เส้นผ่านศูนย์กลางรูเจาะทีEแนะนําต้องมปีระมาณ 16 มม. 

 

 

 

 

 

ภาพจากด้านในตู้ไม้แขนกั6น   
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คู่มือการใชง้าน CMX200 Radar Vehicle Detector 

บรษัิท เอช ไอ พ ีโกลบอล จํากัด 

ขั�นตอนที� 3 ตั�งค่าผ่านแอปพลิเคชนั ISensor  

ก่อนเริEมต้นค่า ตรวจสอบการเป[ดการใชง้าน Bluetooth ของโทรศัพท์ใหเ้รยีบรอ้ย เพืEอเชืEอมต่อ

อุปกรณ์กับแอปพลิเคชนั 

 

 

 

 

 

 

 

                  

 

 

          

 

  

 

 

 

 

 

เมืEอตั6งค่าพารามิเตอรก์ดบันทึก แลว้ กดปุ_ม  Background Learning  โดยขณะ

กําลัง Leaning หา้มมวีัตถุผ่านเซนเซอร ์

 

กดปุ_ม  Connect Device กดเลือกอุปกรณ์ทีEแสดง 

 
ชืEอบลูทธู: "Radar…" or ” Mbit...” 
ใส่รหสัผ่าน “88888888” 

เลือกโหมด Anti-Collision กําหนดค่าพารามิเตอร ์

เชืEอมต่อแล้วจะแสดงข้อมูลของอุปกรณ์ 



 

5 
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คําอธบิายของค่าพารามเิตอร์ 

Boom Type: ประเภทของไม้แขนกั6น  เลือก Straight boom 

Sensitivity :  ค่าความไวการตรวจจับ 

Detect W.L: ขอบเขตด้านซา้ยของพื6นทีEการตรวจจับเรดาร ์ สามารถตั6งค่าได้ระหว่าง 0.5 ม. ถึง 1.5 ม. 

Detect W.R : ขอบเขตทีEด้านขวาของพื6นทีEตรวจจับเรดาร ์สามารถตั6งค่าได้ระหว่าง 0.5 ม. ถึง 1.5 ม. 

Max. Detect L: สามารถตั6งค่าระยะหา่งของพื6นทีEตรวจจับเรดาร ์ค่าระหวา่ง 1 ม. ถึง 6 ม. 

Min. Blind L: ระยะหา่งด้านหน้าเรดารท์ีEเรดารจ์ะตรวจไม่พบ เช่น หากค่าทีEตั6งไวเ้ปlน 0.4 ม. วตัถุทีE

อยู่หา่งจากเรดาร ์0.4 ม. จะไม่ถูกตรวจพบ  

 

 

Dimension (mm) 
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คู่มือการใชง้าน CMX200 Radar Vehicle Detector 

บรษัิท เอช ไอ พ ีโกลบอล จํากัด 

การเชื�อมต่อ  

ดํา GND 
แดง +12V 
เขียว COM 
นํ6าเงิน NO 
ขาว A+/TX 
เทา B-/RX 

 

 

ใช้สายสีเขียว/นํ6าเงิน สาํหรบัต่อเข้าโทรลเลอรไ์ม้แขนกั6นในชอ่ง Sensor input 

 

 

+  - 

power supply 9-24VDC (12V/1A preferred) 

NO type relay sensor 
COM 

Vehicle detector 

Barrier gate 
control board 




