
 

 
คู่มือการตั้งค่า CMS510 Motor Sliding Gate 

 
 

 
 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 

1. Limit Line  (O.P   COM  C.L)  
2. Motor Line  (L1  COM  L2) 
3. Supply power :  AC220 +- 10% 
4. TORQUE   ตั้งค่าทอร์ก 
5. CL_FORCE    ตั้งค่าแรง 
6. FUCNTION SET  :   

B1RF  ONE  (ฟังก์ชันที่รีโมท) ปุ่มเดียวควบคุม เปิด ปิด หยุด     
B2RF  LOCK  ฟังก์ชันล็อครีโมท 
B3AUTO  CL  ฟังก์ชันปิดประตูอัตโนมัติ 
B4Soft Start  ฟังก์ชัน Soft Start 
B5CL_FORCE ฟังก์ชันแรงตอบสนองเมื่อถูกชนแล้วประตูจะย้อนกลับ 
B6 SET  
 

 
 
 



 

วิธีการใช้งานรีโมทคอนโทรล: 
ชุดควบคุมรองรับรีโมทคอรนโทรล 300 ตัว หากมากกว่านั้นจะไมส่ามารถเพิ่มได้  สามารถเพิ่มรโีมท และลบรีโมทท้ังหมด
เท่านั้น 

1. เพ่ิมรีโมท: กดปุ่ม Learn 1 วินาที ไฟสถานะตดิ แล้วกดปุ่มบนรโีมทค้างจนไฟดับ และใช้งานควบคุมประตไูด ้
2. ลบรีโมท: กดปุ่ม LEARN ค้างไว้ประมาณ 8 วินาที ได้ยินเสียงดัง แล้วปล่อย รโีมทท่ีเพิ่มไว้ท้ังหมดจะถูกลบ 
3. ฟังก์ชั่นล็อครีโมท: เมื่อ B2 DIP Switch 2 ตั้งค่า ON  เมื่อกดปุ่มล็อคบนรีโมทคอนโทรล กล่องควบคุมอยู่ใน

ตำแหน่งล็อค (บนแผงด้านหน้า ไฟหยุดกะพริบ) คือการล็อคปุ่มด้วยตนเองและปุม่ทิศทางบนรีโมทคอนโทรลเท่านั้น 
สามารถกดปุ่มหยุดบนรีโมทคอนโทรลเพื่อปลดล็อกไฟเบรกเพื่อหยดุการกะพริบบนแผงควบคุม ต้องกดหยุดบน
รีโมทคอนโทรลเพื่อปลดล็อก เราสามารถทำให้ปุ่มทิศทางบนรโีมทคอนโทรลและตัวควบคมุบนคู่มือสำหรับการใช้
งานปกติแม้ว่าจะไฟดับก่อนเปดิเครื่องหรืออยู่ในสถานะล็อค 

 
ฟังก์ชันปิดประตูอัตโนมัติ 
DIP Switch  6  ตั้งค่า ON    และ  DIP Switch 3 ตั้งค่า ON  เพื่อเปิดฟังก์ขันปิดประตูอัตโนมัติเมื่อประตเูปิดสุด  
 
ต้ังค่าหน่วงเวลาปิดประตู 
DIP Switch  6  ตั้งค่า ON    และ  DIP Switch 3 ตั้งค่า ON  จากนั้นกดปุ่ม  F (SN1)  กดหนึ่งครั้ง เท่ากับ 1 วินาที  กดตาม
จำนวนวินาทีที่ต้องการ  จากนั้น DIP Switch 6 ตั้งค่า OFF  
 
ต้ังค่าประตูย้อนกลับเมื่อประตูชน 
DIP Switch 5 ตั้งค่า ON  เมื่อประตูกำลังปดิ และเกิดชนกระแทก ประตูจะย้อนกลับอตัโนมตัิ โดยตั้งค่า  CL_FORCE   ลด
ค่าของแรงตอบสนอง หมุนทวนเข็มนาฬิกา และเพิ่มแรงตอบสนอง ตามเข็มนาฬิกา  
 

การเชื่อมต่อ 
 
 


