
คู่มอืการติดตัง้ 

ชุดเปิด-ปิดประตอัูตโนมตั ิรุน่ CMD1100 

 
(Automatic Entrance Specialists) 
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1  ขอ้มูลทางเทคนิค 

รายการ ค่า 

แรงดันไฟฟา้ 110 ~ 220V ±10% 

ก าลังไฟฟา้ที่ใช ้ 50W 

เวลาในการเปิด 3 ~ 7 วินาท ี/ 90° 

เวลาค้างเปิด 1 ~ 30 วินาที (ปรบัได้) 

ความลึกสูงสุดของวงกบประตู 450 มม. 

ความกว้างบานประตู ขัน้ต ่า 660 มม. / สูงสุด 1200 มม. 

มุมเปิดสูงสุด 120° 

อุณหภูมิแวดล้อม -20°C ~ +50°C 

ระดับการป้องกัน (Protection class) IP12D 

น ้าหนักผลิตภัณฑ์ 6.5 กก. 

ขนาด ยาว 540 × สูง 95 × ลึก 82 มม. (L540 × H95 × W82) 
 

ชว่งน ้าหนักและความกวา้งของบานประตท่ีูรองรบั 
แกนตัง้ (mm) = ความกว้างบานประตู    แกนนอน (kg) = น ้าหนกับานประต ู

 

  ชว่งที่เหมาะสม (Suitable range) 

  ขีดจ ากัดของชว่ง (Range limit) 



                       คู่มือการติดตั้ง CMD1100 

หน้า 3 

2  ส่วนประกอบ 
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ข้อความในภาพ  ความหมาย 

base plate แผ่นฐาน 

hole for power cable รูส าหรบัสายไฟเล้ียง 

hole for sensor cable รูส าหรบัสายเซนเซอร ์

operator ชุดขับเคล่ือน 

power connector ขัว้ต่อไฟ 

motor มอเตอร ์

controller ตัวควบคุม (คอนโทรลเลอร)์ 

output axis เพลาขับออก 

cover ฝาครอบ 

pull arm (alternative) / Inward 
opening แขนดึง (เลือกใชอ้ย่างใดอย่างหนึ่ง) ส าหรบัประตูเปิดเข้าด้านใน 

push arm (alternative) / Outward 
opening แขนผลัก (เลือกใชอ้ย่างใดอย่างหนึ่ง) ส าหรบัประตูเปิดออกด้านนอก 
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3  การติดตั้ง 

3.1  ตัวอย่างการติดตัง้ 
เลือกแขนดึง (PULL): บานประตูเปิดเข้าด้านใน (ชุดขับเคลื่อนอยู่ด้านใน) 

 
เลือกแขนผลัก (PUSH): บานประตูเปิดออกด้านนอก (ชุดขับเคลื่อนอยู่ด้านใน) 
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3.2  การติดตัง้แผ่นฐาน 

แขนดึง (Pull arm) 
ตามภาพ ใหย้ดึแผ่นฐานเข้ากับวงกบด้วยสกรูไม้หวัเรยีบ (countersunk) จ านวน 8 ตวั 
(หากวงกบเป็นโครงสรา้งเหลก็ ใหใ้ชส้กรูหวัเรยีบหกเหลีย่ม M6 × 15) 

ตัวเลขบอกขนาดในภาพเป็นไปตามต้นฉบับ (ต้นฉบับไม่ระบุหน่วย โดยทัว่ไปเป็นมิลลิเมตร) 

 
 



                       คู่มือการติดตั้ง CMD1100 

หน้า 7 

 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

Pull arm แขนดึง 

At door right ประตูด้านขวา 

At door left ประตูด้านซา้ย 

Ø20 power cable รู Ø20 ส าหรบัสายไฟเล้ียง 

Ø20 sensor cable รู Ø20 ส าหรบัสายเซนเซอร ์
 

แขนผลัก (Push arm) 
ตามภาพ ใหย้ดึแผ่นฐานเข้ากับวงกบด้วยสกรูไม้หวัเรยีบ (countersunk) จ านวน 8 ตวั 
(หากวงกบเป็นโครงสรา้งเหลก็ ใหใ้ชส้กรูหวัเรยีบหกเหลีย่ม M6 × 15) 

 
 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

At door right ประตูด้านขวา 

At door left ประตูด้านซา้ย 

Ø20 power cable รู Ø20 ส าหรบัสายไฟเล้ียง 

Ø20 sensor cable รู Ø20 ส าหรบัสายเซนเซอร ์
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3.3  การติดตัง้แขนดึง 
ยึดรางเลื่อนของแขนดึงเข้ากับแผ่นบานประตูตามภาพ โดยใชส้กรไูม้หวักลม 3 ตัว 
(หากแผ่นบานประตูเป็นเหล็ก ใหใ้ชส้กรูหวัแฉก M6 × 15) 

 
ปรบัมุมเปดิโดยเลื่อนตัวหยุด (stopper) (ตัวหยุดจะอยู่ทางด้านซา้ยเม่ือตดิตัง้แบบซา้ย) 

 
 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

At door right ประตูด้านขวา 
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3.4 การติดตัง้แขนผลกั 
ยึดขายดึ (support holder) ของแขนผลักเข้ากับแผ่นบานประตตูามภาพ โดยใชส้กรูไม้หวักลม 2 ตัว 
(หากแผ่นบานประตูเป็นเหล็ก ใหใ้ชส้กรูหวัแฉก M6 × 15) 

 

 
คลายสลักเกลียว (น็อต) 3 ตวัน้ี แล้วปรบัความยาวของแขนผลักตามความลึกของวงกบประตู (L) 
จนมุมระหว่างแขนผลักกับแผ่นบานประตูเท่ากบั 90° 

 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

At door right ประตูด้านขวา 
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ปรบัต าแหน่งของตัวหยุดใน "รูรปูตัว U" (U hole) ตามแผนภาพ 

 
 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

Stopper ตัวหยุด 
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3.5  การติดตัง้ชุดขบัเคลื่อน 

 
แขวนชุดขับเคลื่อนเข้ากับแผน่ฐานท่ีติดตัง้เสรจ็แล้วตามภาพ แล้วยดึด้วยสกรูหวัจมหกเหลี่ยม 8 ตัว 

3.6  การติดตัง้ฝาครอบ 

 
 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

Opening the cover การเปิดฝาครอบ 
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3.7  การเชื่อมต่อชุดขบัเคลื่อนกับแขนดึง 

 

3.8  การเชื่อมต่อชุดขบัเคลื่อนกับแขนผลัก 

 
 

ข้อความในภาพ ความหมาย 

motor axis extend ส่วนต่อเพลามอเตอร ์
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4  การเชื่อมต่อไฟฟา้ 

4.1  แหลง่จ่ายไฟ 

 
 

ข้อความในภาพ ความหมาย 

power cable สายไฟเล้ียง 

fuse 3A ฟวิส์ 3A 

supply power 110～220V แหล่งจ่ายไฟ 110 ~ 220V 
 

4.2  แผงควบคมุและขัว้ต่อ 

 
 

ข้อความในภาพ ความหมาย 

J1: COM ขัว้รว่ม (COM) 

J1: safety sensor/close เซนเซอรน์ิรภัยขณะปิด 

J1: safety sensor/open เซนเซอรน์ิรภัยขณะเปิด 
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ข้อความในภาพ ความหมาย 

J1: interlock (input) อินเตอรล็์อก (ขาเข้า) 

J1: interlock (output) อินเตอรล็์อก (ขาออก) 

J2: +12V / 0V ไฟ +12V / 0V 

J2: e-lock +12V ไฟ +12V ส าหรบัล็อกไฟฟา้ 

J2: battery - / battery+24V ขัว้ลบ / ขัว้บวก 24V ของแบตเตอรีส่ ารอง 

J5: 1.COM  2.Oneway  3.Lock  
4.Hold-open 1. ขัว้รว่ม  2. ทางเดียว  3. ล็อก  4. ค้างเปิด 

J3: +24V / 0V ไฟ +24V / 0V 

J3: sensor เซนเซอร ์

J3: access control ระบบควบคุมการเข้าออก 

J4: sync (input) / COM / sync 
(output) สัญญาณซงิก์ (ขาเข้า) / ขัว้รว่ม / สัญญาณซงิก์ (ขาออก) 

K1. open direction K1 ทิศทางการเปิด 

K2. master/slave K2 ประตูหลัก / ประตูรอง 

K3. close force K3 แรงปิด 

K4. pull / push K4 แขนดึง / แขนผลัก 

power light ไฟแสดงสถานะไฟเล้ียง 

Encode button ปุ่มเข้ารหสั (Encode) 

MIN – MAX ค่าน้อยสุด – ค่ามากสุด 

opening speed ความเรว็เปิด 

slow opening angle มุมเปิดชา้ 

closing speed ความเรว็ปิด 

slow closing angle มุมปิดชา้ 

hold open time เวลาค้างเปิด 
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4.3  เซนเซอรน์ริภัย (Safety sensor) 

 
เพื่อความปลอดภัย โปรดต่อสายที่ J3 ด้วยไฟ 24V หรอืที่ J2 ด้วยไฟ 12V 

ขณะประตูก าลังปิด หากเซนเซอรนิ์รภัยขณะปดิ (safety beam/close) ท างาน ประตจูะเปิดอีกครัง้ 
ส่วนขณะประตูก าลังเปดิ หากเซนเซอรนิ์รภัยขณะเปิด (safety beam/open) ท างาน ประตูจะหยุด 

หมายเหตุ: ก าลังไฟเอาต์พุต 12V ตอ้งนอ้ยกวา่ 10W 

 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

safety sensor/close เซนเซอรน์ิรภัยขณะปิด 

safety sensor/open เซนเซอรน์ิรภัยขณะเปิด 

OPEN SINGLE (NORMAL USED) สัญญาณเปิดแบบเดี่ยว (ใชง้านปกติ) 

12-36V AC/DC ไฟเล้ียง 12-36V AC/DC 

interlock (input) / (output) อินเตอรล็์อก (ขาเข้า / ขาออก) 
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4.4  เซนเซอรแ์ละระบบควบคมุการเขา้ออก 

 
หมายเหตุ: ก าลังไฟเอาต์พุต 12V ตอ้งนอ้ยกวา่ 10W 

 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

access control ระบบควบคุมการเข้าออก 

Sensor เซนเซอร ์

J3 / J2 และชื่อขัว้ต่อ ดูค าแปลในตารางหวัข้อ 4.2 
 

4.5  ลอ็กไฟฟา้ (ล็อกอตัโนมติั) 

 
หมายเหตุ: แรงดันไฟเลี้ยงคือ 12V กระแสขณะท างานของล็อกไฟฟา้นอ้ยกวา่ 200mA 
และกระแสขณะเริม่ท างาน (ตน้ฉบับใชค้ าว่า starting power) น้อยกว่า 800mA 
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ข้อความในภาพ  ความหมาย 

Electric lock ล็อกไฟฟา้ 

1.COM  2.Oneway  3.Lock  4.Hold-
open 1. ขัว้รว่ม  2. ทางเดียว  3. ล็อก  4. ค้างเปิด 

 

4.6  ลอ็กไฟฟา้ (ล็อกด้วยรโีมทคอนโทรล) 

 
หมายเหตุ: แรงดันไฟเลี้ยงคือ 12V กระแสขณะท างานของล็อกไฟฟา้นอ้ยกวา่ 200mA 
และกระแสขณะเริม่ท างาน (ตน้ฉบับใชค้ าว่า starting power) น้อยกว่า 800mA 

4.7  แบตเตอรีส่ ารอง 

 
เม่ือต่อแบตเตอรีส่ ารองเข้ากับตัวควบคุมโดยตรงเพื่อชารจ์ กระแสชารจ์ต้องไม่เกิน 500mA 

แรงดันที่พอรต์ "battery+" คือ 27V 

 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

24V Backup battery แบตเตอรีส่ ารอง 24V 
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4.8  ประตคููท่ างานพรอ้มกนั (Double-door synchronous) 

 
• เม่ือเปิดประตูคู่ บานที่เปดิก่อนและปิดทีหลังคือประตูหลัก (master door) 

ส่วนบานที่ปดิก่อนและเปดิทีหลังคือประตูรอง (slave door) ประตหูลักใหต้ัง้ K2 ลง (down) 
ประตูรองใหต้ัง้ K2 ข้ึน (up) 

• เซนเซอรแ์ละระบบควบคุมการเข้าออกใหต้่อเข้ากบัตัวควบคุมของประตูหลัก 

 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

Controller A / Controller B ตัวควบคุม A / ตัวควบคุม B 

synchronous (in) / (out) สัญญาณซงิโครไนซ ์(ขาเข้า / ขาออก) 

3-pin connector ขัว้ต่อ 3 ขา 
 

4.9  อินเตอรล์็อก (Interlock) 

 
หมายเหตุ: หากประตูสองบานใชเ้ซนเซอรต์ัวเดียวกนัหรอืแหล่งสัญญาณเดียวกัน ประตทูัง้สองบานอาจค้างเปิด 
ในกรณนีี้ใหส้ลับสายสัญญาณสองเส้นของเซนเซอรท์ีต่่อกับตัวควบคุมเดียวกัน ไม่ว่าจะเปน็ตัวควบคมุ A หรอื 
B 

 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

6-pin connector ขัว้ต่อ 6 ขา 

Controller A / Controller B ตัวควบคุม A / ตัวควบคุม B 
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4.10  สวติชก์ญุแจฟงัก์ชนั (อุปกรณเ์สรมิ) 

 
 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

Lock ล็อก 

Automatic อัตโนมัติ 

Oneway ทางเดียว 

Half-open (ignore it) เปิดครึง่ (ไม่ต้องสนใจ) 

Hold-open ค้างเปิด 

COM / Oneway / Lock / Hold-open ขัว้รว่ม / ทางเดียว / ล็อก / ค้างเปิด 
 

เม่ือตัง้สวิตชก์ญุแจไว้ที่สถานะทางเดียว (Oneway) สัญญาณของเซนเซอรจ์ะถกูตัด (ไม่ท างาน) 
แต่ระบบควบคมุการเขา้ออกยงัท างานได้ตามปกต ิ
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4.11  รโีมทคอนโทรล (อุปกรณ์เสรมิ) 

 
 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

Lock (ปุ่ม A) ล็อก 

Hold-open (ปุ่ม B) ค้างเปิด 

Reset (ปุ่ม C) รเีซต็ 

Automatic (ปุ่ม D) อัตโนมัติ 
 

การเข้ารหัสรีโมทคอนโทรลกับตัวควบคุมประต ู
1. ลบรหัสท้ังหมด: กดปุ่ม "Encode" ค้างไว้จนกระทัง่เสยีงบัซเซอรห์ายไป จากนัน้ปลอ่ยปุ่ม 

2. การเข้ารหัส: กดปุ่ม "Encode" ค้างไว้ บัซเซอรจ์ะส่งเสียง จากนัน้กดปุ่มใดก็ไดบ้นรโีมทคอนโทรล 

เม่ือบัซเซอรห์ยุดส่งเสยีง หมายความว่าเข้ารหสัส าเรจ็ เม่ือใชง้านรโีมทคอนโทรล บัซเซอรจ์ะดัง 2 วินาที 

3. หมายเหตุ: เม่ือใชง้านรโีมทคอนโทรล หากบัซเซอรส์่งเสยีง "ดบี" สองครัง้ 

หมายความว่าการเข้ารหสัล้มเหลว ใหท้ าขัน้ตอนท่ี 2 ซ ้า 

4. กดปุ่ม "Automatic" หน่ึงครัง้ ประตูจะเปดิและปดิหน่ึงรอบ 

ตัวควบคุม 1 ตัวสามารถเชื่อมต่อกับรโีมทคอนโทรลได้ไม่เกนิ 10 ตัว 
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5  การปรบัตั้งค่าพารามเิตอร ์

 

ข้อความในภาพ  ความหมาย 

K1 open direction / K2 
master/slave / K3 close force / K4 
pull / push 

K1 ทิศทางการเปิด / K2 ประตูหลัก-รอง / K3 แรงปิด / K4 แขนดึง-
แขนผลัก 

opening speed / slow opening 
angle / closing speed / slow 
closing angle / hold open time 

ความเรว็เปิด / มุมเปิดชา้ / ความเรว็ปิด / มุมปิดชา้ / เวลาค้างเปิด 

power light / Encode button ไฟแสดงสถานะไฟเล้ียง / ปุ่มเข้ารหสั 
 

1.  ต้ังค่า DIP switch (K1 – K4) 
หลังต้ังค่าเสรจ็ ให้ตัดไฟแล้วเปิดเครื่องใหม ่(power off and restart) 

สวติช ์ หน้าท่ีและวธิีต้ังค่า 

K1 ตัง้ทิศทางการเปิด: เมื่อเปิดไฟ ประตูจะเคล่ือนไปในทิศทางปิด หากไม่เป็นเชน่นัน้ 
ใหเ้ปล่ียนต าแหน่งสวิตช์ 

K2 ตัง้ประตูหลัก/ประตูรอง: เมื่อใช้ประตูคู่แบบท างานพรอ้มกัน ประตูหลักใหต้ัง้ K2 ลง (OFF) 
ประตูรองใหต้ัง้ K2 ข้ึน (ON) 

K3 ตัง้แรงปิด: หากไม่ต้องการแรงปิด ใหต้ัง้ K3 ลง (OFF) หากต้องการแรงปิด ใหต้ัง้ K3 ข้ึน (ON) 

K4 เลือกแขนดึงหรอืแขนผลัก: แขนดึง ใหต้ัง้ K4 ลง (OFF) แขนผลัก ใหต้ัง้ K4 ข้ึน (ON) 

2.  การปรบัต้ังค่าโดยผู้ใช ้

ล าดับ รายการ การหมุนตามเข็มนาฬิกา 

1 ความเรว็เปิด (Opening speed) ความเรว็เพิ่มข้ึน 

2 มุมเปิดชา้ (Slow opening angle) มุมกว้างข้ึน 
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ล าดับ รายการ การหมุนตามเข็มนาฬิกา 

3 ความเรว็ปิด (Closing speed) ความเรว็เพิ่มข้ึน 

4 มุมปิดชา้ (Slow closing angle) มุมกว้างข้ึน 

5 เวลาค้างเปิด (Hold-open time) เวลานานข้ึน 
 

หมุนทวนเข็มนาฬิกาเพื่อลดค่า 
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