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การติดตั�ง 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

อุปกรณ์สําหรบัการติดตั�ง 

1. ท่อ PVC ขนาด Ø20 มม. สําหรบัสายไฟ AC 220V (3 x Ø2.0 มม.) 

2. ทอสําหรบัเชื+อมต่อเครื+องรองกับเครื+องหลักในชอ่งเดียวกัน (สายเคเบิลเครอืข่าย CAT5 * 2 

ชิ4น, สายมอเตอร ์0.5 มม. * 1 ชิ4น) 

3. สายอีเธอรเ์น็ต TCP/IP สําหรบัเชื+อมต่ออุปกรณ์เข้าถึงกับ PC 

4. แผงควบคุม 

5. ยึดอุปกรณ์ด้วยน็อตเกลียว M12 X 100 มม. 

หมายเหตุ: สายไฟทั4งหมดที+ยื+นออกมาจากพื4นต้องมีความยาวไม่น้อยกวา่ 2 เมตร 
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ทดสอบการใชง้าน  

1. ตรวจสอบการเดินสายไฟ: ตรวจสอบว่าสายไฟและสายอากาศของประตูเชื+อมต่ออย่างถูกต้อง

ตามแผนผังการเดินสายไฟ หลังจากตรวจสอบแล้วว่าถูกต้องจึงค่อยเปJดเครื+อง หากมีสิ+ง

ผิดปกติเกิดขึ4นระหวา่งการเปJดเครื+อง ใหถ้อดปลัKกไฟและตรวจสอบสายไฟที+เชื+อมต่อก่อนเสมอ 

2. การทดสอบการทํางาน: หลังจากเปJดเครื+องแล้ว ใหเ้ปJดและปJดประตูซํ4าๆ 

3. กระบวนการนี4เปNนการทดสอบตัวเองของเครื+อง และการทดสอบจะเสรจ็สิ4นหลังจากได้ยินเสียง

บีKบสองครั4ง ครั4งละสองวินาที ห้ามปJดกั4นอินฟราเรดระหว่างกระบวนการ และห้ามยืนอยู่ใน

ชอ่งทางเดิน 

หากเข้าช่องทางโดยไม่ทาบบัตร เครื+องจะส่งเสียงเตือนเสมอ หากไม่มีเสียงเตือน โปรด

ตรวจสอบวา่เซน็เซอรอิ์นฟราเรดอยู่ในตําแหน่งที+ถูกต้องหรอืไม่ 
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หากอยู่ในตําแหน่งที+ถูกต้อง ตัวรับสัญญาณอินฟราเรดจะสว่างเปNนสีแดง หากเซ็นเซอร์

อินฟราเรดไม่อยู่ในตําแหน่งที+ถูกต้อง ตัวรบัสัญญาณอินฟราเรดจะไม่สวา่งเปNนสีแดง โปรดปรบั

และจัดตําแหน่งเซน็เซอรอิ์นฟราเรด 

4. ควรตั4งเวลาปลดล็อกของรเีลย์ควบคุมการเข้าออกเปNน 0 วนิาทีหรอื 1 วนิาที 

5. เมื+อแสดงการด์ที+ถูกต้อง ไฟแสดงสถานะจะเปลี+ยนเปNนลูกศรสีเขียว หากทิศทางที+แสดงโดยไฟ

แสดงสถานะไม่ถูกต้อง หรอืประตูทางเข้าปJดทันทีและเกิดสัญญาณเตือน ให้สลับไปที+ SW1 

เพียงแค่สลับสาย Gnd และ SW2 Gnd 

6. ตรวจสอบและทดสอบอย่างละเอียดเพื+อใหแ้น่ใจว่าไม่มีความผิดปกติในการเปJดและปJดประตู ไฟ

แสดงสถานะถูกต้อง และฟVงก์ชนัปWองกันการหนีบด้วยอินฟราเรดทํางานได้ตามปกติก่อนใชง้าน 

 

 

พารามเิตอรก์ารตั�งค่า 

1. พารามิเตอร ์
 

1.1 ตัวนับ แสดงจํานวนการผ่านเข้าออก 

1.2 โหมดประต ู
ตั4งค่าโหมดประตู (หา้มเข้า, NC และบัตร, ผ่านหรอืไม่ผ่าน): 1. 
NC, ทั4งบัตร (ค่าเริ+มต้น) 

1.3 เวลาหมดเวลาผา่น 
ตั4งเวลาการรอสูงสุด 10-255 วนิาที หน่วย 0.1 วินาที (ค่า
เริ+มต้น 5 วนิาที) 

1.4 หน่วยความจํา 
ตั4งค่าโหมดการสแกนบัตรพรอ้มหน่วยความจํา: 1. ปJดใชง้าน
ทั4งสองแบบ (ค่าเริ+มต้น) 

1.5 เลนอ่านเข้า 
ตั4งค่าใหส้ามารถสแกนบัตรได้หลังจากเข้าชอ่งทางแล้ว โปรด
อย่าแก้ไข: 1. ไม่อนุญาต (ค่าเริ+มต้น) 

1.6 หน่วงเวลาเปJด 
ตั4งค่าการหน่วงเวลาเปJดประตูที+ได้รบัอนุญาต 0-255 วนิาที 
หน่วย 0.1 วนิาที (ค่าเริ+มต้น 0) 

1.7 หน่วงเวลาปJด 
ตั4งค่าการหน่วงเวลาปJดประตูหลังจากผา่นเสรจ็สิ4น 0-255 
วนิาที หน่วย 0.1 วนิาที (ค่าเริ+มต้น 0) 
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1.8 ความเรว็ตํ+าสุด 1 
ตั4งค่าความเรว็ในการตรวจสอบตัวเองเมื+อเปJดเครื+องหลัก 
ค่าที+น้อยกวา่หมายถึงความเรว็ที+ชา้ลง 

1.9 ความเรว็สูงสุด 1 
ตั4งค่าความเรว็ในการเปJดและปJดเครื+องหลัก ค่าที+มากกวา่
หมายถึงความเรว็ที+เรว็ขึ4น 

1.10 ความเรว็ตํ+าสุด 2 
ตั4งค่าความเรว็ในการตรวจสอบตัวเองเมื+อเปJดเครื+องรอง ค่าที+
น้อยกวา่หมายถึงความเรว็ที+ชา้ลง 

1.11 ความเรว็สูงสุด 2 
ตั4งค่าความเรว็ในการเปJดและปJดเครื+องจับชิ4นงาน ยิ+งค่าสูง 
ความเรว็ก็จะยิ+งเรว็ขึ4น 

1.12 สิ4นสุดการผ่าน 
ตั4งค่าความเรว็ในการเปJดและปJดเครื+องจับชิ4นงานใหสู้งขึ4น ตั4ง
ค่าตําแหน่งสิ4นสุดของทางผ่านตรวจสอบ IR: 1. ออก (ค่า
เริ+มต้น), 2. ปลอดภัย 

1.13 ตั4งค่าการบุกรุก 
ตั4งค่าโหมดสัญญาณเตือนการบุกรุก: 1. ไม่มี, 2. สัญญาณ
เตือน (ค่าเริ+มต้น), 3. สัญญาณเตือนและปJด 

1.14 ตั4งค่าการถอยหลัง ตั4งค่าโหมดสัญญาณเตือนการผ่านจากดา้นหลัง: 1. ไม่มี 

1.15 การขับรถจี4ท้าย 
ตั4งค่าโหมดสัญญาณเตือนการเขา้โดยไม่ได้รบัอนุญาต: 1. ไม่
มี 

1.16 เสียงแจ้งเตือนการเข้า 

 

1.17 เสียงแจ้งเตือนการออก 

 

1.18 เสียงแจ้งเตือน 

 

1.19 พารามิเตอรข์ั 4นสูง พารามิเตอรข์ั 4นสูง 

1.1 เกียรบ็์อกซ_์RR ตั4งค่าอัตราส่วนการลดรอบของมอเตอร ์(1-120) 

2. KP1  

3. KP2 
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4. พารามิเตอรม์อเตอร ์
ตั4งค่าเกณฑ์การปWองกันกระแสเกินของมอเตอร ์ค่าเริ+มต้น 
2.0A 

.5 มุมเข้า 1 ตั4งค่ามุมเปJดประตูของเครื+องหลักสําหรบัทางเข้า 

.6 มุมออก 1 ตั4งค่ามุมเปJดประตูของเครื+องหลักสําหรบัทางออก 

.7 มุมเข้า 2 ตั4งค่ามุมเปJดประตูของเครื+องรองสําหรบัทางเข้า 

.8 มุมออก 2 ตั4งค่ามุมเปJดประตูของเครื+องรองสําหรบัทางออก 

.9 การเขา้แบบมีเบาะ 1 
ตั4งค่าบัฟเฟอรจํ์ากัดการปJดประตูของเครื+องหลักสําหรบั
ทางเข้า 

.10 การออกแบบมีเบาะ 1 
ตั4งค่าบัฟเฟอรจํ์ากัดการปJดประตูของเครื+องหลักสําหรบั
ทางออก 

.11 การเขา้แบบมีเบาะ 2 
ตั4งค่าบัฟเฟอรจํ์ากัดการปJดประตูของเครื+องรองสําหรบั
ทางเข้า 

.12 การออกแบบมีเบาะ 2 
ตั4งค่าบัฟเฟอรจํ์ากัดการปJดประตูของเครื+องรองสําหรบั
ทางออก 

.13 การต่อต้าน 
ในโหมดสแตนด์บาย ความต้านทานในการผลักแขนสวงิของ
เครื+องกั4น (โหมดไม่มีคลัตช)์ 

.14 การทดสอบเอาต์พุต 1 ค่ามุมของเครื+องหลัก, การแสดงตําแหน่งค่า Hall 

.15 การทดสอบเอาต์พุต 2 ค่ามุมของเครื+องรอง, ตําแหน่งค่า Hall แสดงผล 

.16 ล็อคเปJด ตั4งค่าคลัตช:์ 1. ไม่อนุญาต, 2. อนุญาต 

.17 บันทึกการตั4งค่าจากโรงงาน 
บันทึกพารามิเตอรป์VจจุบันเปNนค่าเริ+มต้นจากโรงงาน: 1) ตก
ลง 2) ยกเลิก 

.18 รายงานอัตโนมัติ 
ตั4งค่าสถานะการรายงานประตูอัตโนมัติเมื+อมีการ
เปลี+ยนแปลง: 1) ปJดใชง้าน (ค่าเริ+มต้น), 2) เปJดใชง้าน 
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.19 ทิศทางมอเตอร ์1 
ตั4งค่าทิศทางการหมุนของมอเตอรห์ลัก: 1. DIR_ON, 2. 
DIR_REV 

10.20 ทิศทางมอเตอร ์2 
ตั4งค่าทิศทางการหมุนของมอเตอรร์อง: 1. DIR_ON, 2. 
DIR_REV 

.21 ประเภทมอเตอร ์ ตั4งค่าประเภทมอเตอร:์ 1. มอเตอร ์1, 2. มอเตอร ์2 

.22 โหมด LED 
ตั4งค่าพารามิเตอรเ์ริ+มต้นของไฟแสดงสถานะ LED: 1. LED 
แบบคงที+, 2. LED แบบสี+เหลี+ยม 

.23 โหมดรเีลย์ 
ตั4งค่าการใชร้เีลย์เพิ+มเติมสําหรบัตัวนับจํานวนผู้ผ่าน: 1. ปJดใช้
งาน (ค่าเริ+มต้น), 2. เปJดใชง้าน 

.24 ตั4งค่าประเภทอุปกรณ ์
ตั4งค่าประเภทอุปกรณ์ควบคุม: 1. แผงกั4นแบบสวงิ, 2. แผง
กั4นแบบพับ, 3. ประตูหมุนแบบสามขา 

2. การตั4งค่าระบบ 

 

2.1 ภาษา ตั4งค่าภาษาที+แสดงในเมนู 

2.2 ประเภทอุปกรณ ์ แสดงประเภทอุปกรณ์ควบคุม 

2.3 เวอรช์นั แสดงข้อมูลเวอรช์นัฮารด์แวรแ์ละเฟJรม์แวร ์

2.4 ตั4งค่าที+อยู่ ตั4งค่าที+อยู่ตรรกะของอุปกรณ์ 

2.5 อัตรา Baud ของ RS485 ตั4งค่าอัตราการส่งข้อมูลของ RS485 
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การเชื�อมต่อ 

 

N L 

(AC) 

OFF 

ON 

LCD 

Up 

Left Down Right 

T
C
P
/
I
P
 

PC 

PC 

24V 

Power 

Supply 

Air 

Switch 

Reader 

Reader 

Access 

control 

board 

1# Motor 

BLDC Control Board 

B G R 

LED bar 

Infrared sensor 

receiving 

Main 

Clutch 

Connecting board 

Vice Clutch 

B G R 

LED bar 

Indicator 

Infrared sensor 

Transmitting 

Main machine 

Model name:

BLDC Flap barrier/Swing gate 

Product name: Electrical wiring diagram Revision: 

3B+

 

2# Motor 




